Champ magnétique créé par cette spire

A gran istance les lignes de champ d'une spire sont proches de celles de n'importe
Moment magnétique d'une spire parcourue par un courant quelle source : on étend la notion de moment magnétique a toutes les sources, alors
- » appelées dipéles magnétiques .
m =185

Courbes de premiére aimantation

1]

Crcemle sefonn
E — N
& i A g A rnigls ol
e e Fre - boou thos
Mes — Ao, RO » Exemples
] Aimant : m ~ 10 A.m?
}( / Terre : m~ 7,9 x 10°2 A.m?
.-"" P -'-"'J o
| o A

Rapport gyromagnétique
Désexcitation aprés premiere aimantation

—€
Moment magnétique atomique / Torbital = o
— m=~L \ Magnéton de Bohr

he_ Sahunhon allecels eh ‘

, g . i pp=— ~10"% A.m?
s dnd ey TR ey O YL T e 21’)’1(i
Fry Energie potentielle d'interaction .
" H glep ~__ Position stable d'une boussole
&=~ Bowt &, minimale pour v = 0
Champ rémanent (le milieu est aimanté . . oA - '
P (B ) Actions subies par un dipdle magnétique F
. orce
e Bouadle Boussole dans un champ uniforme
Excitation coercitive (le milieu est désaimanté) % . _ _ . - ra— P
1% b el o F = —grad(&,) = grad(m - Bex) F=0
C 3&,‘:
Stabilisation d'un cycle .
Y Moment ___Boussole subissant un couple nul
(. T = A Buy ['=0pour a=0
Cycle complet Cycles d'hytérésis " !

Aimantation d'un milieu magnétique
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Cas d'un milieu ferromagnétiqueparticulierement doux : le milieu peut étre
considéré comme quasi-LHI.
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